FUNZIONI E COMPETENZE

Competenze associate alla funzione
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Ingegnere meccatronico per laricerca, progettista meccatronico di impianti X X X X X X X X X X
progettazione e sviluppo dei sistemi meccanici
e meccatronici per l'industria e i servizi sviluppatore di prodotti meccanici innovativi X X X X X X X X
Ingegnere meccatronico per la ricerca, rogettista di sistemi elettronici X X X X
progettazione e sviluppo di sistemi elettronici prog
er l'industria manifatturiera e I'industria dei . . - . . . .
gervizi progettista di sistemi di monitoraggio e diagnostica X X X X X X X
Ingegnere meccatronico per laricerca, progettista di sistemi automatici di controllo X X X X X X
progettazione e sviluppo dei sistemi di
automazione per l'industria e i servizi progettista di robot X X X X X X X
gestore di sistemi di produzione automatizzati X X
Ingegnere meccatronico per la progettazione e
gestione di sistemi di produzione ad elevata tecnologo X X X
automazione
progettista di sistemi automatici di controllo X X X X X X

Note di compilazione
Riportare nella Colonna A il Profilo Professionale

Riportare nella Colonna B le "Funzioni" del Profilo Professionale x
Riportare nelle Colonne C-seguenti le "Competenze" associate alla "Funzione"

Indicare con una 'X' la casella in cui c'é corrispondente tra la funzione 'n' e la competenza associata alla funzione 'y’
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[COMPETENZE E RISULTATI DI APPRENDIMENTO ATTES!

Descrittori di Dublino

Area di apprendimento:

Competenze associate alle funzioni:

I calcolatore

disegno meccanico orientato alla fabbricazione

materiali

progettazione elettronica

Design of Experiment
controllo digitale

controllo automatico

meccanica delle macchine

meccanica del robot

meccanica delle vibrazioni

eletirotecnica e macchine eletiriche

tecnologia meccanica

idraulica e fluidodinamica

economia e organizzazione aziendale

Note di compilazione

Riportare nella Colonna A le “Competenze" definite nel Foglio A2a evitando le eventuali dublicazioni

Riportare nelle Colonne B-seguent i "Risultati di apprendimento attesi” (RAA, declinati in termini di descrittori di

Dublino) organizzati per area di apprendimento

Indicare con una X la casella in cui esiste corrispondenza tra la competenza y associata alla funzione e il RAA
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Descrittori di Dublino

Area di apprendimento:

Elenco insegnamenti offerti:

Complementi di cinematica e dinamica delle macchine

Controllo di sistemi

Controllo di sistemi e macchine industriali

statica dellenergia

lettronica analogica industriale

B

Metod di

meccanica assistita

| sistemi idrautici industrial

Controllo di sistemi robotici industriali

Tecnologie speciali

Diagnostica di sistemi

e sviluppo di prodotto

industriale

istemi embedded
istemi di produzione

£

Note di compilazione

Riportare nella Colonna A gli insegnamenti previsti nel piano di studio del CdS

Riportare nelle Colonne B-seguent i "Risultati di apprendimento attesi” (RAA, declinati in termini di descrittori

di Dublino) organizzati per area di apprendimento

y eiRAA definiti

tra i RRA erogati

nel quadro Ad.b della SUA-CAS



