FUNZIONI E COMPETENZE

Competenze associate alla funzione
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Ingegnere meccatronico per la ricerca, progettista meccatronico di impianti X X X X X X X X X X
progettazione e sviluppo dei sistemi meccanici
e meccatronici per l'industria e i servizi sviluppatore di prodotti meccanici innovativi X X X X X X X X
Ingegnere meccatronico per la ricerca,
. . —_— . - rogettista di sistemi elettronici X X X X
progettazione e sviluppo di sistemi elettronici prog
er I'industria manifatturiera e I'industria dei . . - . . . .
gervizi progettista di sistemi di monitoraggio e diagnostica X X X X X X X
Ingegnere meccatronico per la ricerca, progettista di sistemi automatici di controllo X X X X X X
progettazione e sviluppo dei sistemi di
automazione per l'industria e i servizi progettista di robot X X X X X X X
i si i di uzi u izzati
estore di sistemi di produzione automatizzat X X
Ingegnere meccatronico per la progettazione e
gestione di sistemi di produzione ad elevata tecnologo X X X
automazione
j i i i au jci di
rogettista di sistemi automatici di controllo X X X X X X

Note di compilazione
Riportare nella Colonna A il Profilo Professionale

Riportare nella Colonna B le "Funzioni" del Profilo Professionale x
Riportare nelle Colonne C-seguenti le "Competenze" associate alla "Funzione"

Indicare con una 'X' la casella in cui c'e corrispondente tra la funzione 'n' e la competenza associata alla funzione 'y’




5. Capacita di
apprendimento

Aggiornare continuamente e tecniche ¢ fo
motodologis uiliczate nell vita professionsle

Orientarsi autonomamente nela esplorazione.
delle opportunits oferto al uov! riultat dail
ricerta di base o industrile o dalle mutate
Gsigonze deila societs

prablematiche lavorstive connesse con
Tinnovazione

. o organizzailva nel campo del
process industral o cels fr con.

4. Abilita comunicative

intermasional

“Sappian operaro aficacemente como eader |
i rogets o un gruppo che pud casere,
Composto ds persons competart n dverse

Gisciiing o i iforon el

SSPIaTS COmUNICArS COn TErOEToN 3SSaT
divers] por formazione o rucio socie-aconomict|

siano in grade i svolgere un ruolo di
Tnediazions i asei

3. Autonomia di giudizio

Trattare lo speciiche di un sistema meccatronic
n'un progetto cosrente ¢ organico

Com 1o specifiche df un sistema
orendere o spei s
problematiche mutdscipinari

TR reTare GG IO GSeTVaT,
ogliendo il effett deila
Intorazions tra | nonché e potenziait
Tiimit dofie i Gecisione razionale o |
‘gestione dellinformazione ¢ dela conoscenza

X

Factory of the future

Applicars o motodologie numeriche di anaisi ¢
‘progettazions termofiuidocinamicho

Progettare un sistema di produzions

Inquadrare 1 processi di fabbricazione non
Convenzional alintermo dl uno Studo di
Tabbicatione

Dimensionare ed anaizzare  istemi idrauici
“per appilcazionl industrail

Smart product

‘Scegliers Ia tecnica pil opportuna per Ia
diagnostica

Progettare ed effetuaro prove sperimentli con
“metoal siruturatl

Progettare un sistema di conversione statica
‘Gaifenergia

‘Sviluppare Fautomazione di macchine ed
impianti indstriall

2. Capacita di applicare conoscenza e comprensione

Ingegneria dell'informazione

Analizzare, progettare o realizzaro sistemi
“embedied

‘Sviluppare il sistoma di controllo i un robot

‘Svituppare un sistema di controll digiale

Progettars o gestire un sistema slttronico

Ingegneria industriale

Utiizare metodi o sistemi d prototipazione
virtusle per [Ingegnerizzazions o
industriazzasions di prodotio

Uiizare un sistema por I progettazione
“meccanica assisits dal carcoiators

Progettare un meccanismo per 1a trasmissione|
cinamatica del moto

Factory of the future

numericho di analsi o
progettazione termofiuidodinamiche

Principali mtodelogie di progttazions di
sistemi d prodiizione

Tecnologle  fabbricazione non conyenzionail
con particolarerifrimento & qull baste su
Febbrication adtive *

Principi i dimensionamento ed analis dei
sistem) draulic per appiicazion) industriali

Smart product

Princpa teciche a dagnostica el sstemi
e ‘meccatronici

Metodi numerici o sperimental i otimizzzion|
elle prestazioni del prodotto meccatronico

Princpi della conversions statica dellenargia

Principi del contrllo o delfautomaziono di
macchine ed impianti industriall

1. Conoscenza e comprensione

Ingegneria dell'informazione

Prinipt o snaist o progetzione dole
speciicnsunsions fon st embedded

Controllo delrobot industrial  robot mobill

Principi del contrllo digitale

Principi o principal dispositiv o sistomi
letronid

Ingegneria industriale

Innovative di

uiazions orentate|
sicizions

i

Metodologio o

acione tegrata o

Pl acionaizsiane. m
maniatur

Principi dell progetazions meccanica assistit
ol catcolatore.

x

Principi dela cinomatica o dinamica

COMPETENZE E RISULTATI DI APPRENDIMENTO ATTESI

Descrittori di Dublino

Area di apprendimento:

Competenze associate alle funzioni:

ccanica assistita al calcolatoro

Design of Experiment

lottronica

controllo digitale

controllo automatico

meccanica delle macchine

meccanica dei robot

meccanica dolle vibrazioni
tecnologia meccanica

elettrotecnica e macchine elettriche

idraulica e fluidodinamica

dale

Note di compilazione

Riportare nella Colonna A le "Competenze" definite nel Foglio A2a evitando le eventuali duplicazioni

Riportare nelle Colonne B-seguentii "Risultati di apprendimento attesi" (RAA, declinati in termini di descrittori di

Indicare con una ‘X" la casella in cui esiste cormispondenza tra la competenza y associata alla funzione e il RAA



RISULTATI DI APPRENDIMENTO ATTESI E ATTIVITA' FORMATIVE

5. Capacita di
apprendimento

Agglornare continuamente e tecniche ¢ fo
motodologis uiliczate nell vita professionsle

Orientarsi autonomamente nela esplorazione.
delle opportunits oferto dal uov! risultat dal
icrtad bt o indstisl ¢ e e

i

Ssigenze doila

prablematiche lavorative connesse con
Tinnovatione

. o organizailv nel campo del
process industral o cels f con.

4. Abilita comunicative

Torma it oale, i ingloce, ors o i

intermasionall

BT e s e
e e
e

e

SaPIanS COmUNICArS COn TErOEToN 3SSaT
divers] por formazione o rucio socie-oconomict|

siano in grade i svolgere un ruolo di
Tnediazions i assi

3. Autonomia di giudizio

Trattare lo speciiche di un sistema meccatronic
n‘un progetto cosrente ¢ organico

com 1o specifiche df un sistema
orendere o spel s
roblematiche mutdscipinari

TR BreTare GG IO e GSeTvat,
ogliendo il efftt deila
Interazions (ra |, nonché le potenziait
Tiimit dofie i Gecisione razionalo o |
‘gestione dellinformazione ¢ dela conoscenza

x

Factory of the future

Applicars o motodologie numeriche di anaisi ¢
‘progettazions termofiuidocinamicho

Progettare un sistema di produzions

adrare | processi  fabbricazione non
e eriontianiero o una toais o
Tabbricarions

‘Dimensionare ed anaizzare  istemi idrauici
“per appilcazionl industrail

Smart product

‘Scegliers Ia tecnica pil opportuna per Ia
diagnostica

Progettare ed effetuaro prove sperimentli con
“metoal siruturatl

Progettare un sistema di conversions statica
‘Gaifenergia

‘Sviluppare Fautomazione di macchine ed
impianti industriall

2. Capacita di applicare conoscenza e comprensione

Ingegneria dellinformazione

Analizzare, progettare o realizzare sistemi
“embedied

‘Sviluppare il sistoma di controllo i un robot

‘Svituppare un sistema di controll digiale

Progettars o gestire un sistema sletronico

Ingegneria industriale

Uiizare un sistoma,

s progettazione
‘meccanica assis

ol Carcoiators

Progettare un meccanismo per 1a trasmissione|
cinamatica del moto

Factory of the future

numericho di analsi o
progettazione termofiuidodinamiche

Principali mtodelogie di progttazions di
sistemi d prodiizione

Tecnologle  fabbricazione non conyenzionail
con paticolarerifrimento & quell baste su
Febbricatione aditive *

Princip! df dimensionamento ed analisi dei
sistem) draulic per appiicazion) industriali

Smart product

Princpai teciche o dagnostica el sstemi
o ‘meccatronici

Metodi numerici o sperimental i otimizzzion|
elle prstazioni del prodotto meccatronico

Princpi della conversions statica dellenargia

Principi del contrllo o delfautomaziono di
‘macchine ed impiantl industriall

1. Conoscenza e comprensione

Ingegneria dell'informazione

Principl df analist e,
specifiche funzionall

azion delle
an istema embodded

Controllo del robot industrial  robot mobill

Principi del contrllo digitale

Principi o principal dispositiv o sistomi
letronid

Ingegneria industriale

..\,s.i
e
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=

Principi della progetazione meccanica assistit
ol carcolatore.

Principi della cinomatica o dinamica

Descrittori di Dublino

Area di apprendimento:

Elenco insegnamenti offerti:

Cinernatica dei robot e modellazione dinamica

vibrazionale

Controllo di sistemi

Controllo di sistemi e macchine industriali

statica dellenergia

Elettronica analogica industriale

Metodi di

meccanica assistita

Sistemi idraulici industriali

Tecnologie speciali

Controllo di sistemi robotici industriali

di sisteri

e sviluppo di prodotto

industriale

Simulazione

Sistemi embedded

Sistemi di produzione

Riportare nella Colonna A gli insegnamenti previsti nel piano di studio del CdS

Note di compilazione

Riportare nelle Colonne B-seguenti i "Risultati di apprendimento attesi" (RAA, declinatiin termini di descrittori

di Dublino) organizzati per area di apprendimento

Indicare con una ‘X" la casella in cui c%é
nel quadro A4.b della SUA-CAS

y @i RAA definiti

tra i RRA erogati




